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(54) АРХИТЕКТУРА СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ ВЫПРЯМИТЕЛЬНО-ИНВЕРТОРНЫМ ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЕМ НА IGBT-ТРАНЗИСТОРАХ

Формула полезной модели

1. Архитектура системы управления выпрямительно-инверторным преобразователем на IGBT-транзисторах, содержащая блок контроля выходного напряжения, представляющий собой пропорционально-интегральный регулятор, на вход которого подается разность заданного и измеренного значений выходного постоянного напряжения, блок синхронизации, на вход которого подается сигнал входного переменного напряжения, блок контроля тока, на вход которого подается разность опорного и измеренного значений входного переменного тока, формирователь ШИМ-сигнала, на вход которого подается управляющее воздействие с выхода блока контроля тока, а выходные сигналы формирователя ШИМ-сигнала используются для управления IGBT-транзисторами, отличающаяся тем, что, с целью получения коэффициента мощности преобразователя, близкого к единице, во всем рабочем диапазоне входного переменного напряжения, в архитектуру системы управления выпрямительно-инверторным преобразователем на IGBT-транзисторах введен блок расчета коэффициентов регулирования тока, на вход которого подается сигнал входного переменного напряжения, а вычисленный результат подается в блок контроля тока.

2. Архитектура системы управления по п.1, отличающаяся тем, что, с целью исключения вероятности сбоя синхронизации и, как следствие, исключения эффектов потери управляемости при сильных искажениях входного сетевого напряжения, введен блок фазовой автоподстройки частоты, на вход которого подается сигнал с блока синхронизации, а выходной сигнал подается в блок формирования опорного сигнала.
 

